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Представлены результаты исследований по анализу состояния и перспективам развития системы робототех-
ники МЧС России, полученные в ходе выполнения в 2019–2021 годах по заказу ДОН МЧС России научно-ис-
следовательской работы в области робототехники. Дано определение системы робототехники МЧС России 
с указанием ее признаков. Рассмотрены структура оснащения подразделений МЧС России робототехниче-
скими комплексами (РТК) и решаемые ими задачи. Проводится анализ опыта применения группировки РТК 
МЧС России. Представлен перспективный облик системы робототехники МЧС России.
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Abstact
The research results on the analysis of the state and prospects for the Emercom of Russia robotics system develop-
ment, obtained during the implementation of research work in the field of robotics in 2019-2021 are presented. The 
definition of the Emercom of Russia robotics system with the indication of its features is given. The structure of equip-
ping the Emercom of Russia units with robotic complexes (RC) and the tasks they solve is considered. The analysis 
of the Emercom of Russia RC grouping practice experience is carried out. The perspective layout of the Emercom of 
Russia robotics system is presented.
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В настоящее время документы, дающие определение 
системы робототехники МЧС России, отсутствуют. При 
этом, в соответствии с теорией систем, любая система 
рассматривается как совокупность элементов, объеди-
ненных в единое целое ради достижения  какой-либо 
цели или  какого-либо результата [1].

Система имеет признаки (характеристики), по ко-
торым можно определить данный объект как систему. 
Ее признаками являются: множество составляющих 
элементов; наличие единой цели для всех подсистем 
и элементов; наличие связей между элементами; це-
лостность и единство подсистем; наличие структуры 
и иерархичности; относительная самостоятельность 
подсистем и элементов; четко выраженное управ-
ление.

В МЧС России можно выделить следующие эле-
менты, характерные для системы: наличие структур-
ных единиц; материально- техническое, нормативное, 
информационное, научно- техническое обеспечение, 
подсистемы подготовки кадров, международного и меж-
ведомственного взаимодействия.

Наличие этих элементов позволяет сформулировать 
следующее определение системы робототехники МЧС 
России.

Система робототехники МЧС России (суще-
ствующая) — это совокупность взаимосвязанных 
сил, средств, системы управления и обеспечивающих 
подсистем, деятельность которых направлена на со-
здание, развитие, эксплуатацию и применение робото-
технических средств (комплексов, систем, устройств) 

специального и двой ного назначения для решения задач 
в области гражданской обороны, защиты населения 
и территорий от чрезвычайных ситуаций, обеспече-
ния пожарной безопасности, безопасности людей на 
водных объектах и других специальных задач (работ) 
в соответствии с осуществляемыми МЧС России ос-
новными функциями (рис. 1) [2].

Рассматриваемая система робототехники МЧС 
России включает в себя структурные подразделения 
центрального аппарата, подразделения территориаль-
ных органов и учреждений МЧС России: спасательные 
воинские формирования (СВФ); поисково- спасательные 
формирования (ПСФ); территориальные органы (ТО); 
ситуационные центры (СЦ); специальные, пожарно- 
спасательные части (СПСЧ); научно- исследовательские 
институты (НИИ); образовательные организации выс-
шего образования (ООВО) (рис. 2) [3].

При создании перспективных робототехнических 
средств и комплексов для ликвидации последствий ЧС 
и крупных пожаров необходимо учитывать следующие 
задачи [1,4]:

разведка и мониторинг опасных зон (аварийных 
объектов);

проведение аварийно- спасательных работ;
локализация (подавление) источника аварии (ЧС);
тушение пожаров;
сборка и разборка на аварийном объекте;
транспортирование, контейнирование, погрузка 

и разгрузка опасных предметов, материалов и объектов 
эвакуации;

Рис. 1. Система робототехники МЧС России
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Рис. 2. Существующая система робототехники МЧС России

очистка территорий опасных зон и аварийных объ-
ектов от загрязняющих веществ, переработка опасных 
материалов;

разминирование территорий и объектов;
ретрансляция радио- и телесигналов;
подводные работы особого (специального) назна-

чения.
Перечень решаемых задач подразделениями МЧС 

России в перспективе может расширяться с учетом 
достижений науки и техники [5].

Проведенный анализ тенденций развития РТК в Рос-
сии и мире с учетом достижения науки и техники пока-
зал, что формирование перспективного облика системы 
робототехники МЧС России должно осуществляться 
в основном за счет внедрения современных и перспек-
тивных промышленных технологий (рис. 3) [6].

Результаты анализа существующей структуры, ре-
шаемых задач и тенденций развития базовых элементов 
РТК, полученные в ходе проведения исследований, 
позволили разработать перспективную структуру под-
разделений РТК в системе МЧС России (рис. 4) [7,8].

Предлагается в подразделения ФПС ГПС включить 
штатные группы РТК и БАС, в отряды (части) ФПС — 
штатные отделения; на базе Оренбургского филиала 
ВНИИПО создать испытательный полигон [9].

В спасательные воинские формирования, включить 
штатные отделы РТК и БАС, в ЦСООР «Лидер» — 
управления РТК и БАС, в авиационно- спасательные 
центры — группы БАС, в Рузский ЦОПУ — груп-
пы БАС. В спасательные формирования, а именно: 
в поисково- спасательные отряды, арктические ком-
плексные аварийно- спасательные центры — группы 

РТК, БАС и НПА; в отряд «Центроспас» — отдел БАС 
и отдел приборного поиска; в подразделения ВГСЧ — 
группы РТК и БАС; в национальный центр подготовки 
горноспасателей и шахтеров — отдел подземных РТК. 
В ЦУКС ГУ МЧС России по субъектам РФ включить 
отделы БАС (НПА), в подразделения УБВО — штатные 
отделы БАС (НПА).

Подсистема материально- технического обеспечения 
подразделений РТК в новой системе будет осущест-
влять оснащение подразделений МЧС России РТК, 
обеспечивать их эксплуатацию, ремонт и списание.

Научно- техническое обеспечение должно повысить 
эффективность деятельности по проведению: НИОКР 
в области РТК; испытаний РТК; учений и соревнова-
ний с применением РТК; конгрессно- выставочных 
мероприятий.

Основным приоритетным направлением развития 
подсистемы подготовки кадров по применению и экс-
плуатации РТК МЧС России является реализация компе-
тентностного подхода к организации образовательного 
процесса. Учебные программы должны предусматривать 
широкое использование активных и интерактивных 
форм проведения аудиторных занятий (компьютерных 
симуляций, тренажной подготовки, разбора конкретных 
ситуаций и ошибочных действий, допущенных в ходе 
практической подготовки), с целью формирования и раз-
вития профессиональных компетенций обучающихся.

Стандарты обучения, образовательные программы, 
программы подготовки, переподготовки и повышения 
квалификации операторов РТК, реализуемые в орга-
низациях МЧС России, осуществляющих образова-
тельную деятельность, должны разрабатываться на 
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основе квалификационных требований к професси-
ональной и специальной подготовке выпускников. 
Проведенные исследования существующей системы 
робототехники МЧС России, современных достижений 
в области разработки и применения РТК показали, что 
для формирования перспективного облика системы 
робототехники МЧС России необходимо реализовать 
следующие мероприятия:

провести ремонтно- восстановительные работы, 
модернизацию существующих РТК и определить не-
обходимое количество РТК наземного, воздушного 
и подводного применения, места дислокации соот-
ветствующих подразделений для приведения группи-
ровки РТК МЧС России в нормативное состояние по 
готовности к выполнению задач по предназначению;

оснастить подразделения МЧС России РТК, при этом 
должны учитываться как реальные потребности реаги-
рующих подразделений, так и уровень подготовленности 
персонала к использованию современных технологий;

продолжить совершенствование нормативной пра-
вовой и нормативно- технической базы, регламентиру-
ющей порядок разработки, испытания и применения 
робототехнических комплексов;

разработать технические требования в проекты 
технических заданий [10] на создание перспективных 
РТК с учетом существующих и перспективных техно-
логий, основанных на применении РТК с адаптивными 
системами искусственного интеллекта, работающих 
в единой информационно- управляющей сети;

провести НИОКР для разработки современных 
и РТК нового поколения с учетом уточнения задач 
и функций, возникающих в современных и прогнозиру-
емых условиях ликвидации последствий ЧС природного 
и/или техногенного характера;

провести совершенствование организационно- 
штатной структуры и системы управления подразде-
лениями РТК МЧС России.

Результатом проведенных научных исследований 
системы РТК МЧС России стал перспективный об-
лик системы робототехники МЧС России (рис. 5), 
обеспечивающий выполнение задач по обеспечению 
безопасности жизнедеятельности и соответствующий 
требованиям, изложенным в Указе Президента РФ от 
7 июля 2011 года № 899 «Об утверждении приоритет-
ных направлений развития науки, технологий и техники 
в Российской Федерации и перечня критических техно-
логий Российской Федерации» и постановлении Пра-
вительства Российской Федерации от 29 марта 2019 г. 
№ 377 «Об утверждении государственной программы 
Российской Федерации «Научно- технологическое раз-
витие Российской Федерации».

Реализация представленного облика перспектив-
ной системы робототехники МЧС России позволит 
значительно повысить оснащенность реагирующих 
формирований МЧС России робототехническими ком-
плексами, качество эксплуатации РТК и, в конечном 
счете, эффективность применения РТК при ликвидации 
чрезвычайных ситуаций и тушении крупных пожаров.

Рис. 3. Направления развития РТК МЧС России с применением современных промышленных технологий
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